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Organizacja robot zwigzanych z budowg i utrzymaniem drég kolejowych
TKO.03

01
TKO.03-01-23.06-SG

SG

Lp. Elementy podlegajace ocenie/kryteria oceny
RA Rezultat 1: Przedmiar robét dla mechanicznego balastowania toru 1b - Tabela 1
Uwaga: Dopuszcza sie inny zapis opisu przedmiarowanego procesu roboczego i dziatania
prowadzgcego do obliczenia wartosci przedmiarowey.
Przedmiar robot zawiera:
R.1.1 podstawe obliczen dotyczgcg mechanicznego balastowania toru: KNR-W 2-37 0506 - 03
R1.2 opis robét: mechaniczne balastowanie toréw przy uzciu podbijakéw mechanicznych
R.1.3 obliczong objetos$¢ podsypki z thuczniaj: 94,5
R14 zapisane dziatanie prowadzgce do obliczenia objetosci podsypki:
" np. (3,20 + 3,80)*(0,14 + 0,16)/2*90,0
R.1.5 jednostka miary dla zapisanej ilosci robot: m®
R16 ilos¢ robdt w kolumnie 05 zapisana z doktadnoscia do jednego miejsca po przecinku
R.2 Rezultat 2: Zestawienie ilosciowe niezbednych materialow nawierzchniowych -
) Tabela 2
Uwaga: Dziatanie w R.2.1 nalezy uznac za poprawne, jezeli przyjeta ilos¢ robot (P1) jest
zgodna z R.1.4. Dopuszcza sie inny zapis dziatania prowadzgcego do obliczenia ilosci
materiatow.
Zdajgcy wpisat:
R.2.1 ttuczen: dziatanie 118/100 x 94,5 = 111,5 m* Jub norma Z przyjetej
kolumny x P1
R.2.2 szyny kolejowe typ S$49: dziatanie 98,86 x 90/1000 = 8,8974
R.2.3 podklady z drewna miekkiego: dziatanie 1 634 x 90/1000 = 147
R.2.4 tubki 4-otworowe t-49: dziatanie 134 x 90/1000 = 12 |lub 16
R.2.5 pierscienie sprezyste 2-zwojowe Pds 28a: dziatanie 269 x 90/1000 = 24 |ub 32
R.2.6 sruby tubkowe z nakretkami — Stb-130: dziatanie 271 x 90/1000 = 24 |ub 32
R.2.7 tapki do szyn L p-2: dziatanie 6 816 x 90/1000 = 613 lub 614
R.2.8 sruby stopowe M22x72 mm z nakretkami: dziatanie 6 858 x 90/1000 = 617 lub 618
R.2.9 wkrety do podkiadéw drewnianych 49A: dziatanie 13 717 x 90/1000 = 1 234
R.2.10 iloSci materiatow obliczane w szt. i kpl. zapisano z doktadno$cig do jednosci bez
o zaokraglen
R3 Rezultat 3: Zestawienie robét prowadzacych do utozenia nawierzchni w torze 1b -
) Tabela 3
Zdajgcy wpisat:
R.3.1 wyréwnanie podfoza
R.3.2 dowiezienie elementéw nawierzchni na miejsce robot
R.3.3 roztozenie podkladow, utozenie przektadek podszynowych
R.3.4 roztozenie szyn
R.3.5 potaczenie szyn za pomoca tubkéw
R.3.6 przymocowanie szyn do podkiadow
R.3.7 dowiezienie tlucznia, roztadunek ttucznia
R.3.8 mechaniczne balastowanie toru
R.3.9 uporzadkowanie miejsca robét, odbiér robét
R.3.10 ]czynno$ci wymieniono w kolejnosci technologicznej
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Rezultat 4: Zastawienie maszyn i sprzetu niezbednych do utozenia nawierzchni

R4 w torze 1b - Tabela 3
Zdajgcy wpisat:
R.4.1 do wyréwnania podtoza: spycharka
RA4.2 do dowiezienia elementéw nawierzchni na miejsce robét: samochéd z przyczepa do
o diuzyc
R4.3 do roztozenia podktadow, utozenia przektadek podszynowych: dzwig samochodowy lub
Zuraw
R.4.4 do rozlozenia szyn: dzwig samochodowy lub zuraw
R.4.5 do potaczenia szyn za pomoca tubkéw: klucze do srub tubkowych
R.4.6 do przymocowania szyn do podktadéw: zakretarka do srub stopowych
R.4.7 do dowiezienia tlucznia, roztadunku ttucznia: lokomotywa, wagon samowyladowczy
R.4.8 do mechanicznego balastowania toru: podbijaki mechaniczne
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